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S1(60p). Yanda bellek haritasi ve girig/¢ikis haritasi verilen minimum
modda c¢aligan 8086 mikroiglemci temelli sistemin giris/gikis birimi

tasarlanacaktir.

a) 20p) Girig/gikis biriminin adres ¢ézUmleme devresini en az sayida
kod ¢oOzlcu timlesik devre kullanarak ayrintili olarak tasarlayiniz.
(Ek olarak yalniz NOT kapisi kullanilabilir).

b) 40p) Bu sistemi kullanilarak F1234h fiziksel adresinden baglayarak
yerlestiriimis olan bes tane 16-bitlik veri 8255 paralel G/C birimi
kullanilarak olusturulan 16-bitlik bir ¢ikis portuna 10ms araliklarla
yazilacaktir. Girig/Cikis birimi donanimini, blok diyagramini gizerek
tasarlayiniz. Yazihmini yazarak kisaca agiklayiniz.

S2(40p). Asagida verilen 8086 mikroislemci dilinde yazilmig olan 8086
temelli sistemde ana programdan c¢agrilan bir alt programin analizi
yapilacaktir. Programin analizini, kullanilan bellek goézleri, yazmaglar
ve durum yazmacinin etkilenen bayraklari Uzerinde yapiniz.

Yazmaclarin ilk durumu:

Bellek Haritasi

ool [0

BOS

ool |0

Girig/Cikis Haritasi

FFFF [ Bos
O3FF 8255 Paralel
0300 Giris/Cikis
0000 BOS

AX=0000 BX=0000 CX=0000 DX=0000 SP=013C BP=0000 SI=0000 DI=0003
DS=1573 ES=1573 SS=1573 CS=1573 IP=0100 NV UP ElI PL NZ NA PO NC

Veri belleginin ilk durumu:
1573:0120 40 92 41 41
1573:0130 65 43 1A D4

1573:0140 87 42 O0A CO
makina dili program:
ORG 100H
MOV  CX,0003
MOV  S1,0000
MOV  BX,0121
L1: MOV  AX,[BX+SI]
CMP  AX,8000
JNS L2
MOV DI,CX
MOV [012B],AX
L2: INC SI
INC SI
LOOP 0109
MOV  [012B],AX
MOV [012D],DI
RET
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SURE: 90 dakika.
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