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Enstitli No: Adi ve Soyadi:

S$1(20p). Sicaklik fiziksel buyukligunu elektriksel blyiklige doénustiren, ¢ikis elektriksel

blyUkligu gerilim olan iki algilayiciyi birer kullanim érnegi vererek kisaca anlatiniz. T

S2(30p). OPAMP1

a) Yanda i¢ devre semasi verilen
enstrimantasyon yukseltecinin  bir * NN O SENSE
fark yukselteci olarak galisabilmesi R3
icin gerekli olan dis baglantilarini
GOSTERINIZ.

b) Fark ylkseltecinin ¢ikis fonksiyonu Vo
ifadesini RG=RG=RG”, R1=RT7, OPAMP3
R2=R2’, R3=R3’ olmasi durumunda
BULUNUZ. R3'

® NV O REF

¢) Kazanci 10, 100, 500 yapan eleman Vip VB
degerlerini BULUNUZ.

PAMP2
S3(50p). Asagida oOzellikleri verilen °

endlstriyel otomatik kontrol sistemlerini mikroiglemcili sistem kullanarak, donanimini blok

diyagramini gizerek tasarlayiniz ve ¢alismasini kisaca aciklayiniz. Yazihmini genel akis diyagramini

cizerek kisaca agiklayiniz

a) 25p) En fazla 3000 devir/dakika hizla dénebilen bir dogru akim motorunun 1 saat sire ile devir
sayisini ve hizini 6lgen, sayisal olarak 7 pargali LED gostergede gosteren sistem.

b) 25p) En fazla 3000 devir/dakika hizla doénebilen bir dogru akim motorunun hizini 1000 ile 3000
devir/dakika aralijinda oransal (P) bicimde denetleyen sistem.

SURE: 75 dakika. BASARILAR




