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Önsöz 
 
Bu ders notu, sayin Prof. Irdesel GÖGÜS tarafindan Yildiz Teknik Üniversitesi Yüksek Lisans Yapi 
Programinda verilmis olan “Yapi Sistemlerinin Çözümünde Matris Hesabi”  konulu dersin teori 
kismini içermektedir. Bu baglamda, temel kavramlar, tanimlar verilmis ve konularin birbirleri ile olan 
baglantilarina özen gösterilerek Çubuk Sistemler için yöntemin esasi ele alinmistir.  
 
Yöntem, bir çok yapi analiz programi tarafindan düzlemsel ve/veya uzaysal çubuk sistemlerin 
çözümünde siklikla tercih edilmektedir. Ancak hazir programlarin çogunda çözüm teknikleri üzerinde 
durulmamaktadir. Dolayisi ile kullanici bir problemle karsilastiginda teoriden uzaklastigi için sorunun 
nereden kaynaklanabilecegini tahmin edememektedir. Tüm bu nedenlerden ötürü sözkonusu ders 
notunun ögrenciler kadar uygulamada çalisan mühendislere de yardimci olacagini umarim. 
 
Ayrica, ders notlarinin revize edilmesi ve örneklerin gelistirilmesinde bana yardimci olan Ars.Gör. 
Cem AYDEMIR ve Ars.Gör. Müberra ESER’e tesekkürlerimi sunarim. 
 
 
 

Dr. Bilge DORAN 
Istanbul, 2003 Eylül 
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